
S
A

M
P

L
E

 S
C

H
E

M
A

T
IC

 : D
R

A
W

IN
G

 R
E

F
E

R
E

N
C

E
  : p

a
-co

n
v-d

ig
ita

l 3
S

A
M

P
L
E

 S
C

H
E

M
A

T
IC

 F
O

R
 H

O
T

E
L
 / M

IX
E

D
 D

E
V

E
L

O
P

M
E

N
T

 A
N

D
 S

IM
IL

A
R

 A
P

P
L
IC

A
T

IO
N

S
 ( IL

L
U

S
T

R
A

T
IO

N
S

 F
O

R
 O

U
T

P
U

T
 S

E
C

T
IO

N
S

 )

S
p
e
a

ke
r typ

e
s ca

n
 b

e
 se

le
cte

d
 a

s p
e
r re

q
u
ire

m
e

n
t o

r p
re

fe
re

n
ce

.

Z
o
n
e

 fo
r A

re
a

s su
ch

 a
s :

M
a
in

 L
o

b
b
y

Z
o
n
e

 fo
r A

re
a

s su
ch

 a
s :

R
o
o
m

 F
o

ye
r / B

a
th

ro
o
m

 

V
o
lu

m
e
 

C
o
n
tro

l

2
 x 1

.5
 o

r 2
.5

 m
m

 P
V

C
 C

a
b
le

D
iscla

im
e

r :
T

h
e
 a

b
o

ve
 is a

n
 illu

stra
tio

n
 o

f p
o
ssib

le
 co

n
fig

u
ra

tio
n
 fo

r th
is ca

te
g
o
ry. A

m
p
e
re

s is n
o
t lia

b
le

 fo
r

a
n
y cla

im
 o

r w
h

a
tso

e
ve

r fo
r e

rro
rs in

 in
sta

lla
tio

n
.

F
o
r sp

e
cific a

p
p
lica

tio
n
s, p

le
a

se
 co

n
ta

ct o
u
r te

ch
n

ica
l te

a
m

 fo
r fu

rth
e
r a

d
vice

.

C
a
t 5

e
 ( W

ith
in

 C
o
n
tro

l R
o
o
m

 D
ista

n
ce

 )

D
e
s
kto

p
 P

a
g

in
g
 M

ic
P

D
 S

e
rie

s

Z
o
n
e

 fo
r A

re
a

s su
ch

 a
s :

A
u
d
ito

riu
m

4
 x 1

.5
 / 2

.5
 m

m
 P

V
C

 C
a
b
le

L
o
ca

l P
a
tch

 In
A

m
p
e
re

s V
P

7
5
0
1

L
a
rg

e
r sca

le
 / sig

n
a
tu

re
 h

o
te

ls m
a
y h

a
ve

 d
iffe

re
n
t co

n
fig

u
ra

tio
n
s

( A
t R

e
ce

p
tio

n
 )

Z
o
n
e

 fo
r A

re
a

s su
ch

 a
s :

L
o
ca

l P
a
tch

 In
A

m
p
e
re

s V
P

7
5
0
1

Z
o
n
e

 fo
r A

re
a

s su
ch

 a
s :

R
e
sta

u
ra

n
ts

C
o
n
ce

irg
e

P
re

-fu
n
ctio

n
 A

re
a
s

L
o
ca

l 1
0
0
V

 S
o

u
rce

w
ith

 P
a
g
in

g
 (ie

 M
A

)

L
O

L
o
a
d

in
g
 B

a
y

8
 O

h
m

 S
p
e
a
ke

rs

A
u
d
io

 O
u
tp

u
t

F
ro

m
 T

V

C
a
r P

a
rks

A
u
to

 V
o

lu
m

e
 C

o
n
tro

lle
r

A
m

p
e
re

s A
V

7
2
0
0B

u
ilt In

 M
ic

L
o
ca

l P
o
w

e
r

2
4
V

 D
C

F
u
n
ctio

n
 R

o
o
m

s

L
o
ca

l 1
0
0
V

 S
o

u
rce

w
ith

 B
G

M
 (ie

 M
A

)

C
in

e
m

a
 H

a
lls

L
o
ca

l E
m

e
r

O
ve

rrid
in

g
 R

e
la

ys

R
o
o
m

 M
in

i A
m

p
s (8

 O
h
m

)
w

 O
ve

rrid
in

g
A

m
p
e
re

s P
A

3
2
2

B
a
th

ro
o
m

 
V

o
l.C

o
n

tro
lle

r

o
r o

th
e
r typ

e
s o

f S
p
e
a
ke

r C
a

b
le

s a
s re

q
u

ire
d

S
Y

S
T

E
M

 E
Q

U
IP

M
E

N
T

 A
S

 P
E

R
R

E
Q

U
IR

E
M

E
N

T
 S

U
C

H
 A

S
A

N
A

L
O

G
U

E
D

IG
IT

A
L

M
A

T
R

IX
IP

 S
Y

S
T

E
M

( P
L
E

A
S

E
 R

E
F

E
R

 T
O

 R
E

L
A

T
E

D
S

A
M

P
L

E
 D

R
A

W
IN

G
S

 )

P
a
g
in

g
 m

ics sh
o

w
n

 a
re

 p
o
ssib

le
 re

q
u
ire

m
e
n
ts w

ith
 d

iffe
re

n
t ca

b
lin

g
 ve

rsio
n
s a

cco
rd

in
g
 to

 d
ista

n
ce

In
d
ica

te
s lo

ca
l p

o
w

e
r so

u
rce

 is re
q
u
ire

d

T
o
 Z

o
n
e
 D

e
co

d
e
r

2
 P

a
ir S

cre
e
n

 C
a

b
le

D
e
s
kto

p
 P

a
g

in
g
 M

ic
P

D
 S

e
rie

s
( A

t R
e

ce
p
tio

n
 )

A
m

p
e
re

s E
X

2
8
0
0

E
xte

n
d
e

r B
o
x

2
 P

a
ir S

cre
e
n

 C
a

b
le

D
e
s
kto

p
 P

a
g

in
g
 M

ic
P

D
 S

e
rie

s
( A

t R
e

ce
p
tio

n
 )

A
m

p
e
re

s E
X

2
8
0
0

E
xte

n
d
e

r B
o
x 2

 P
a

ir S
cre

e
n

 C
a

b
le

D
e
s
kto

p
 P

a
g

in
g
 M

ic
P

D
 S

e
rie

s
( A

t R
e

ce
p
tio

n
 )

A
m

p
e
re

s E
X

2
8
0
0

E
xte

n
d
e

r B
o
x

C
a
t 5

e

M
ic E

xte
n
d
e
r

A
m

p
e
re

s E
X

1
1
0
3

( R
e

q
u
ire

d
 w

h
e
n
 m

o
re

 th
a
n

 2
 M

ics a
re

 u
se

d
 )

R
C

A
 ca

b
le


